
Heung voto la dinamioa del Cuerpo rigida libre .

Ecs de Movimiento → Ecaacioies de Euler.

Cuando teams fuerzas extern as

rien
'

donde ni
es la torca total

n' = ? Ex Ei
Eso

En el marco de referenda del cuerpo tenemos

Fi = Bim'

Fi = Fix Bt BI
'
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Definition
El elrpsoide E = TV : LAT,-02 - A }

Se llama el ellipsoid de Mercia del Cuerpo en et

panto O
.

En terminus de Los eyes principales de

lnercia Ei , la ecuacion para et elipsoide es ,

I , wit Ie UE
t IoU5=d



Los efes principales del ellpsoide.de Mercia
M

esta dirigidos a lo largo de los eies a

①

principales del tensor de inertia .

Sus

longitudes son inversamente proportionals a IIT

qq.qpoins.fm µqµ,µ€,
El ellipsoid de inertia rueda sin resbdar sobre

. e.
ou

,

un plano estacio mario perpendicular al Momento angular
in

.

M Si le . E Bt CE ) , entonces la normal a Btk)
a Elipsoidenodando sobre
① et plano invariant

.

so re d punto ko es 2 BE ABE
'
Uo

Buscamo un Uo tal queI :÷÷÷±:÷÷÷÷÷÷÷÷:
"

El elipsoide de Mercia esta quiet en et Marco

= z< AE,
= { LABI'u5, BI

'D'>

de referenda del Cuerpo y se mueue en et marco

del espacio .

2K = LBEABE'w→ , is >
La dinamica esta dada por la rotation

Enforces
Bfg , = gu : LA BE'll ' BI 'll > =L} -

< Be ABI
'

Eaa , Iza > = A

= fu : LBEABI'll , U ) = I} u. € Body) por
definition

.

Tomamos IT como et plant tangent e al
elipsoide y normal in

.

Hay 2 planes con esta mis ma propiedad .

Y en et panto de tangency, d
vector normal

at ellpsoidl es panatela a
Tin

.



Torey
Demostrar gee Las components conexas de La

variedad invariant Vc ( 2 - dimensional ) en el espacio

G - dimensional -15013) son toros y fue se

pueden escoger
coordenadas 4 , y 42 mod 21T

sobre elles tal que

il
,
= wild y

Ia - Waco)

( Soluciones periodicals o caasi - perioducas

dependiendo de Iwa # FRY
.
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