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La velooidad del Movimiento Cor

transfer ido de un punto F en este caso Toupongamos gie an marco rigida K rota
alrededor de un punto estacuonario O de k
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esta dado por Enforces a cado instant e exist un eje mstantaneo

If = W→ XF de rotation l la linea recta del Cuerpo que
pasasa poor O tal que

la Nelooidad de sus

pantos en un momento dado es igual a cero) .

teorema La ndocodad de Los pantos restates es

para cada instant e t,
existe un Vector perpendicular a una linea recta z es proponional

TBH) E K tal que
la velooidad de transference a la distance-a hacua ella .

se expreso por ,EIejeinstantaneaa.ro#enk9tt)=uTCtIx9-LH,V9-fkesta dado por un vector in an Kµ el vector correspond iente se denote por

El vector tilt ) se llama Ndocidad ⑤ = BI ( BI : k → K )
angular instantaneo .

Claranente ,
este vector esta definite

↳ Nelooidad angular en el cuerpo .
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Deng del teoroma . §⇒ A es antisimotrico

F- = B. Q ftp.r-o ⇒ i -0
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Todo operator antislmetrico A en un espacio
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A = post Btf ,

AT - (BI'T Bott- BtBI EI operadoriixot.es lineal yantisimitrico .

→ tambien son un subespacio linealSabemos que BI - DI
'

BtBI - E
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BitBit By Bit -0 ↳ los operadores se caracferizan por
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.

'da

tomamos e
, , eyes ,

to = ( Yg ) C- 1123 -
Swpongamos que el sistema the rota ( r=o )

Ae
,
= ioxe

,
8--143

y gre un punto en k se meeee ( ETHIO)

= ftp.Igkg/-- IF;) Q - out
,
rut - o

iv. ffwswz
-

ow! II ) 9- LH = Be Qtt) ⇒ QLH -- BI
'

HH

ut x ee 9- HI = BIQLHTDTQ.tt)
= BID't 9- LH t Bt Elt

a
:÷÷÷÷÷÷:" I :÷÷:÷÷÷÷÷:÷÷÷:*:

"



Heures demosfrado gene

Teorenun grotema en movimiento kN rota €
relative a OE k,

enforces la velocidad

absolute es ogual a La Suma de #
la Nelooodad relative y la reeloaidad

transfer ida W

N = V 't Nn N
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